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Lineare Optimierung _
Anlage 2: Das Simplexverfahren mit frelen Variablen
Problem: Bestimme eine optimale Ldsung des linearen Programms
max{clz | Az < b; x;, >0}, wobeib>0undL C {1, ... ,n}.
Ausgangsdaten:
(t) = ° N, o<i<m 0<j<n
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B:=(n+1,...,n+m), N:=(1,...,n).
Hierbei ist K = {1, ... ,n} \ L, die Menge der Indizes der freien (nichtvorzeichenbeschrénkten) Variablen.
Der Algorithmus:
1. Optimalitat: Ist ein ¢o; > 0 fiir N(j) ¢ K oder ein to; # 0 fir N(j) € K, so gehe nach 2.

Anderenfalls ist eine Optimalldsung erreicht. Setze
Tpa) = tio, (1 <4< m); zyg) =0, (1<j<n);

Stop.

. Bestimmung der Austauschspalte: Man wahle den Index s so, dal}

to :max{ max tp;, max |ig; }
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Ist tos > 0, so gehe nach 3. Anderenfalls gehe nach 4.

Endlichkeitskriterium bei VergréRerung von () : Ist die Menge

I:={i|ts <0, B(i) ¢ K}

leer, so existiert keine endliche Losung. Terminiere. Anderenfalls gehe nach 5.

Endlichkeitskriterium bei Verkleinerung von  n(s) : Ist die Menge

I:={i|ts >0, B(i) ¢ K}

leer, so existiert keine endliche Losung. Terminiere. Anderenfalls gehe nach 5.

. Bestimmung der Austauschzeile: Man wahle den Index r so, dal

t t;
TO|:min{ 0 iEI}.
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6. Pivotoperation: Vertausche die r-te Komponente von B mit der s-ten Komponente von N und setze
wie (blich

ny — 1.
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trj = —gi firj=0,...,n, j #s;

bis = P, firi=0,...,m, i #r;

- tistrs oo . . . .

tij tij — gt furi=0,....,m,i#rundj=0,...,n, j#s.

Nun ersetze ¢;; := t;;, flir 0 < 1 <m, 0 < j < n und gehe nach 1.
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