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=  Entwicklung eines intelligenten Fahrentscheiders

= Ziele:
* unbekanntes Labyrinth
« kamerabasiert Objekte finden
« Peilung von Baken zur Orientierung
« Austausch von Informationen

» Testen am Modellfahrzeug
und Simulator
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= Hardware / Sensoren:
« Abstandssensorik
« Kamera
 definierte Schnittstellen

= Spiel:
« Gegen andere Gruppen antreten

» Durchfuhrung:
« Voraussichtlich 3 Gruppen




