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Satz 5.13 (Durchschnittliche Laufzeit von Quicksort)
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Satz 5.13 (Durchschnittliche Laufzeit von Quicksort)
Für einen n-elementigen Array A hat Quicksort eine 
erwartete Laufzeit von O(n log n).
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* 1987

Sebastian Wild “Best Paper Award”
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Mehr an der Tafel!
s.fekete@tu-bs.de
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