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Pflichtenheft

... Verbesserungen
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Use Case

System initialisieren Weg abtasten

Benutzer

Weg entscheiden

Video aufnehmen

A

Kamera

Weg speichern <<inc|ud:e>>

%

Prozess

Condition;

{erkennen einer Bake}lj

Position bestimmen
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ECAR [Extreme Challenge for Autonomous Robots] | SEP 2008

Ablauf

Fast tdgliches Treffen

Intensive DIsScuUssion . .. und Arbeit



ECAR [Extreme Challenge for Autonomous Robots]

Ablauf

Fast tdgliches Treffen
Intensive DIScUssion . .. und Arbeit

f aire Verteilung der Arbeit
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Arbeitsverteilung

Einleitung und Projektdetails Wira
Analyse der Produktfunktionen Enes, Gtinter, Chen und Rayan
Resultierende Softwarearchitektur Wira, Enes, Gtinter und Rayan

Verteilungsentwurf Chen
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... Enthalt

> 20 Abbildungen

+ 2 StateCharts

+ 7 Aktivitatsdiagramme

+ 7 Sequenzdiagramme

* 1 Komponentendiagramm
+ 2 Protokollstatecharts

+ 1 Verteilungsdiagramm

... mit Beschreibungen
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